Laboratorium identyfikacji systeméw

Protokét identyfikacji systemu

S01: Okreslenie celu modelowania eksperymentalnego.

S02: Zebranie wiedzy dostepnej o systemie a priori (tj. przed eksperymentem identyfikacyjnym).

S03: W przypadku niewystarczajgcej wiedzy z etapu S02 - pozyskanie dodatkowej wiedzy (np. szacowa-
nie rzedu dynamiki, szacowanie pasma przenoszenia, detekcja nieliniowosci, szacowanie czasu
opdznienia, szacowanie wzmochienia statycznego itp.) na podstawie:

e ogladu danych pomiarowych,
* testow wstepnych,
* identyfikacji nieparametryczne;j.

S04: Decyzja A: Identyfikacja typu GREY-BOX czy typu BLACK-BOX?

S05: Decyzja B: Wybor klasy i struktury modelu. Jezeli model systemu dynamicznego, to o strukturze z
ciggtej czy z dyskretnej dziedziny czasu?

S06: Dobdr (lub odczyt) okresu probkowania sygnatéw, dobdr struktury i parametréow filtrow wstep-
nych w torach sygnatowych oraz dobdr sygnatu pobudzajacego (przy eksperymencie czynnym) lub
analiza sygnatu pobudzajgcego (przy eksperymencie biernym).

S07: Pobudzenie systemu sygnatem wejsciowym i realizacja pomiaréw sygnatéw (zapis danych pomia-
rowych) w przypadku eksperymentu czynnego; oglad graficzny i ewentualna korekta (wstepne
przetwarzanie) oraz podziat zapisanych danych pomiarowych na dane estymacyjne i dane weryfi-
kacyjne.

S08: Decyzja C: Wybor metody identyfikacji parametrycznej - na podstawie wiedzy wstepnej lub na
podstawie doswiadczenia i preferencji projektanta modelu, lub na podstawie uzyskanej jakosci
modelu w poprzedniej probie (iteracji) obliczeniowej.

S09: Obliczenie estymat parametréw modelu oraz (opcjonalnie) wyznaczenie precyzji obliczonych
estymat (na podstawie macierzy kowariancji estymatora).

S$10: Weryfikacja modelu/modeli (rdwniez w odniesieniu do wiedzy z etapéw S02 i SO3) w kontekscie:
(1) elastycznosci oraz oszczednosci modelu,

(11) przydatnosci/skutecznosci modelu w odniesieniu do celu zdefiniowanego w etapie SO1.

S11: Decyzja D: Czy model jest akceptowalny? Jezeli nie, idZ od etapu S03. Jezeli tak, podaj uzyskany

model jako wynik identyfikacji systemu.
Zasadnicze wnioski podsumowujgce realizacje protokotu identyfikacji systemu: ...
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